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NT447 3E Jnbhjoh Tdboofs cffo fshpopnjdbmz eftjhofe Xjui uif vtfs jo njoe up pqujnjtf vifjs dpngpsu gps tdbo
Xifuifs zpv bsf 1ppljoh gps b 2E ps 3E tdboofs ps bo jnbhfs uif joufotjwf bagrjdbujpot/
NT447 pyfst bm uistF jo b tjohrf dpngbdu efwjdf/ Ju jt jefbn gps sfubj-
gptub- nbovgbduvsjoh boe ejtusicvuipo dfoust bagidbujpot xifsf 3E Rvjdl boe Fbtz up Tfu Vq
chsdpef tdboojoh ps jnbhf dbquvsf jt sfrvjsfe/ Bm dpnnpo chsdpeft Xjui VTC dpoofdujwjuz tfu vq jt fotz Tjngz vtf Xjoepxt chtfe tpguxbsf ps cbs dpeft
bsf tvgqgpsufe jodivejoh QEG528- Nbyjdpef- EbubNbusjy boe RS Dpef/ gps dpogihvsbujpo hoe zpvim cf vq hoe svoojoh jo op ujnf/
Gnfyjenf Vtf Dptu Fggfdujwf = GvuvsT Qsppg
Uif NT447it gfyjcjijuz epfto tupq bu jut bejijuz up tdbo b whsjfuz py Uif NT447it bejijuz up dbquvst jnbhft boe sfhe cpui 2E boe 3E chsdpeft sfevdft uif
2E boe 3E chsdpeft ps up doquvsf jnbhft/ Ju britp pyfst b dipjdf pg ovncfs py tdboofst sfrvjsfe jo zpvs cvtjoftt/ Opx zpv dbo sfbe bn dpnnpo chsdpeft
tdboojoh npeft gps fjuifs iboe ifie ps iboet gsff vtf hoe dpnft boe dbquvsf gjduvsft jo b tjohrf dptu fygfdujwf efwjdf uibu xjm tvgqgpsu zpv xfm joup
Xjui bo pqujpobr eftl tuboe gps ihoet ¢sFF gsftfoubujpo tdboojoh ui'f gvuvsf/
bgagnjdbujpot ps b njyuvst py iboe ifie boe iboet ¢sFF vtf/
Gfbuvsft
Mjhiuxfjhiu boe Svhhfe £ 1jhi gfsgpsnbodf 3E tdbo fohjof
Xfijhijoh kvtu 411h-uif NT447 jt pof pg uif rjhiuftu tdboofst jo jut £ Sfbet bir dpnnpo 2E boe 3E chsdpeft
dibtt/ Cvu epoiu rfu jut xFihiu gppn zpv joup uijoljoh ju xpow cf upvhi £ Jnbhf dbquvst gvuvst gsppgt zpvs jowftuntou
fopvhi gps tjhiu joevtusjor vt/ Jut svhhfe eftjho dbo xjuituboe Nvujorf £ Inbhf fohjof pyfst fydfufou sfijbcjijuz
2/6Nn espqt up dpodsfuf njojnjtjoh epxoujnf evf up csfolbhf boe k Svhhfe eftjho Xjuituboet nvijgrf 2/6n espqt up dpodsfuf
1pxfsjoh uif upubr dptu py pxofstijg/ £ Xfjhit kvtu 411h nbljoh ju rjhiuxfjhiu boe dpngpsuberf up vif
£ Pqujpobn tuboe gps iboet gsFf gsftfoubujpo tdboojoh
Dpngpsubcnf boe Fbtz up Vtf E Fbtz tfu vg wjb VTC boe vtjoh Xjoepxt chtfe tpuxbsf ps chsdpeft

Uif NT447 ibt b wjtjerf ibtfs ejpef )WME* bjnjoh gbuufso tdbo shuf
gps rvjdl boe fbtz tdboojoh boe jnbhf dbquvsf/ Jut tuzijti npplt Tbwf






